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磁石で重量物を吸着・保持が可能

♦マグネットグリッパ
MHM Series ø16, ø25, ø32, ø50

各種協働ロボットメーカーに対応



アタッチメントの交換作業、
位置合せ作業の削減

エアチャック/
フィンガチェンジ機能付
MHF2-X7076A
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協働ロボット用エアチャック

Universal Robots JMHZ2-X7400B
ファナック：CRXシリーズ JMHZ2-X7400B-CRX
オムロン TECHMAN ROBOT Inc. : TMシリーズ JMHZ2-X7400B-TM
三菱電機 : MELFA ASSISTAシリーズ JMHZ2-X7400B-ASSISTA
安川電機 : MOTOMAN-HC JMHZ2-X7400B-HC10／HC10DT

･エア駆動により、小形・軽量でも高把持力
･エア供給チューブ1本電気配線（M8/M12）コネクタ

を接続するだけで動作可能
・ガイド一体構造により高剛性・高精度を実現

高精度リニアガイド採用でにより
繰返し精度： ±0.01mm 
1ランク上のリニアガイドを採用により剛性が向上

・ソレノイドバルブ、速度調整機構を一体化
・取付規格：ISO9409-1-50-4-M6

ＳＭＣ株式会社
各種協働ロボットメーカーに対応

【対応メーカー】 各種協働ロボットメーカーに対応

終了いたしました。



⾧寿命化のための
強力な構造
高把持力

CKT 大把持力チャック


